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U гefeгatu su istгazivane zakonitosti upгavljanja napo­

nom i fгekvencijom asinhгonog motoгa za lineaгne pгomjene napona 

i fгekvencije statoгat konstantni ulanceni tok statoгa i konstan­

tni glavni magnetski tok u zгacnom гаsрогu • . Za ove slucajeve ana­

liziгane su statick~ mehanicke kaгakteгistike asinhгonog motoгa. 

PRINCIPLES GOVERNING ТНЕ CONTROL OF ASYNCHRONOUS MOTOR 
АТ FREQUENCY AND SUPPLY VOLTAGE CHANGE 
In this рарег аге investigated the pгinciples of fгe­

quency and voltage contгol of an asynchгonous motoг fог lineaг 

voltage and fгequency statoг changest constant statoг flux linka­

ges and constant main magnetic flux in аiг gap. The static mecha­

nical chaгacteгistics of an asynchгonous motoг аге analyzed undeг 

these thгee conditions. 

uvou 

Pгomjenom napona i fгekvencije napajanja statoгa asinhгo­

nog motoгa mogu se гealiziгatit u pгavil~t takove staticke i dina­
micke kaгakteгistike koje zahtijeva vecina suvгemenih elektгomo­

toгnih pogona. 

U pгaksi se cesto susгecu гadni mehanizmi s momentom te-
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геtа koji је konstantan, ili ovisi о bгzini vгtnje. Zahtjeve na 

takove pogone moze ispuniti fгekvencijom upгavljani asinhroni mo­

toг ako se napon i fгekvencija napajanja statoгa mijenjaju, kako 

se to najcesce i u praksi i u liteгatuгi susгece, ро zakonima: 

U/f=konst. - ргi konstantnom momentu teгeta, U/l!=konst. - ргi te­

гetu konstantne snage i U/f2=konst. - ргi ventilatoгskom momentu 

teгeta. 

Ovdje cemo se ogгaniciti na istгazivanja kaгakteгistika 

fгekvencijom i naponom upгavljanog asinhгonog motoгa koje zahtij~­

va гadni mehanizam s konstantnim momentom teгeta. Analiziгat cemo 

one zakonitosti upгavljanja asinhгonog motoгa pгomjenom napona i 

fгekvencije koje motoгu osiguгavaju ili konstantni ulanceni tok, 

odnosno stгuju statoгa ili konstantni glavni magnetski tok ргi na­

pajanju iz sinusoidalnog izvoгa pгomjenljivog napona i fгekvencije. 

Rezim гаdа asinhгonog motoгa jednoznacno је definiгan ргi 

odredjenoj fгekvenciji napona napajanja, ako su u motoгu ostvaгeni 

odgovarajuci magnetski tok (ulanceni tok statoгa ili glavni magne­

tski tok u zгacnom гаsрогu) i fгekvencija rotoгa ili stгuja stato­

гa i fгekvencija гоtога. Odgovaгajuci magnetski tok u motoгu moze­

mo osiguгati pгomjenom napona napajanja ili pгomjenom stгuje sta­

tora. Zbog ovog svojstva asnhгonog motoгa zeljene elektromehanicke 

kaгakteгistike motoгa · mozemo ostvaгiti na dva гazlicita nacina up­

гavljanja pгomjenom fгekvencije: 

- upгavljanje asinhгonog motoгa kod kojeg su upгavljacke 

funkcije fгekvencija i napon napajanja statoгa, 

- upгavljanje asinhгonog motoгa kod kojeg su upгavljacke 

funkcije fгekvencija napona napajanja i stгuja statoгa. 

Buduci da оЬа nacina upгavljanja mogu osigurati kaгakteгi­

stike asinhгonog motoгa koje zahtijeva гadni mehanizam pogona, sv­

гsishodno ih је paгalelno istгazivati. Medjutim, sva svojstva fгe­

kvenc~jom upгavljanog asinhгonog motora, koja dobijemo promjenom 

stгuje statora, tehnicki је. opгavdano iskoгistiti samo u zatvore­
nom kгugu (гegulacija stгuje statoгa), а nije opгavdano u otvoгe­

nom· kгugu (upravljanjem stгuje statoгa) (L.З). 

Da bismo dobili zakonitosti pгomjena napona ili stгuje 
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statoгa u funkciji fгekvencije statoгa i fгekvencije гоtога potгe­

bno је istгaziti ovisnosti elektгomehanickih kaгakteгistika asin­

hгonog motoгa о ulancenom toku statoгa, magnetskom toku u zгacnom 

гаsрогu ili о stгuji statoгa. 

Ргi izvodjenju potгebnih matematickih izгaza i ргi гacu­

nanju s numeгickim vгijednostima, upotгebit cemo jednadzbe i fizi­

kalne velicine u jedinicnim vгijednostima. Ргогасunе i analizu pгo­

matгanih statickih kaгakteгistika pгovest cemo na konkгetnom asin­

hгonom kliznokolutnom motoгu s podacima ргеmа (L.S). 

ZAKONIТOSТI UPRAVLJANJA PRI KONSTANTNOM ULANCENOM TOKU 

STAТORA 

Elektгomagnetski moment motoгa mozemo izгaziti u ovisnos­

ti о kvadгatu ulancenog toka statoгa i о fгekvenciji гоtога (L.S). 

(ЈЈ 

г 

1 + (w Т") 2 
г г 

(1) 

gdje је ф - ulanceni magnetski tok statoгa, k - faktoг ulancenja s s 
statoгa, т" - tгanzijentna vгemenska konstanta гоtога, L" - tгanzi-

г г 

jentni induktivitet гоtога, wг - kгuzna fгekvencija гоtога. 

Dakle, ргi zadanoj 'fгekvencij i гоtога mozemo odгzati kons­

tantni moment motoгa u cijel?m podгucju pгomjena bгzine vгtnje ako 

smo odгzali konstantni ulanceni tok statoгa. Kaгakteгistika momenta 

motoгa u funkciji fгekvencije гоtога dobivena s pomocu jednadzbe 

(1), uz konstantni nazivni tok statoгa ~sn=0,98, pгikazana је na 

slici 1. 

Ako jednadzbu (1) koja opisuje ovisnost momenta motoгa о 

fгekvenciji гоtога deгiviгamo i izjednacimo s nulom dobit cemo pгe­

kгetnu fгekvenciju гotora: 

1 = ± р = ± 0,23 
г 

(2) 

odnosno pгekгetni moment motoгa: 

L2 
= ± 1 т ~2 
'1~ s 

s г 

(3) 
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gdje је L
5 

- induktivitet namota statora, Lm - medjuinduktivitet 

namota statora i rotora. 

Uz nazivni ulanceni tok statora ~ =0,98 prekretni moment sn 
motora, u nasem primjeru, jest М =3,21 za sve frekvencije napona pr 
napajanja. Predznak plus u jednadzbama (2) i (3) odnosi se na mo-

torski а predznak minus na generatorski rezim rada. I prema slici 

1. i prema jednadzЬi (1) vidimo da је karakteristika momenta moto­

ra uz konstantni ulanceni tok statora simetricna za motorski i ge­

neratorski rezim rada. 

Izraz za moment motora u funkciji napona napajanja stato­

ra U , frekvencije statora w i frekvencije rotora wr glasi (L.5): s s 

(~ 
w r 

+ r + w )2 
·~ s s 

w т~т"' 
s s r )

2 (4) 

gdje је Т~ - tranzijentna vremenska konstanta statora, а - koefi­s 
cijent rasipanja. 

Karakteristika momenta motora doЬivena uz nazivni napon 

U i frekvenciju statora f =50Hz prikazana је na slici 1. Tada sn s 
su prekretne frekvencije rotora jednake w =±0,22, а razliciti 

su iznosi prekretnih momenata motora u mo~E~skom Mpr=2,69 i gene­

ratorskom rezimu rada Mpr=-4,11. 

Sa slike 1. vidimo da se doЬije povoljnija momentna ka­

rakteristika motora uz konstantni ulanceni tok statora ~sn (koja 

је zajednicka za sve frekvencije napona napajanja w
5

<1) od one uz 

nazivni napon i nazivnu frekvenciju statora. Ako odrzavamo kons­

tantni ulanceni tok statora (а to znaci da kompenziramo utjecaj 

pada napona na otporu statora) onda su pri nizim frekvencijama na­

pona napajanja prekretni momenti konstantni i u motorskom i u ge­

neratorskom rezimu rada. 

Zakon promjene napona napajanja statora uz konstantni u­

lanceni tok st~tora u funkciji frekvencije statora i frekvencije 

rotora glasi: 
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Kaгakteгistike momenta motoгa М 1 u funkciji 
fгekvencije гоtога w : е 

г 
а) Ф=Ф , Ь) 'f ='f , с) U =U , f =f , n s sn s sn s sn 
d) I =I , е) I :21 , f) I =ЗI s sn s sn s sn 

2:;:1 
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( 1 w 
)2 ( wr - w ~,т, )

2 
r 

r+ ~ + 
r s s s s r u = '!' w (5) 

s sn s w2 + r ? r 
Dakle» da bi odrzali konstantni nazivni ulanceni tok sta­

tora u praznom hodu i pod teretom potrebno је napon napajanja sta­

tora» za odredjenu frekvenciju w » mijenjati ovisno о velicini te-s 
reta motora. Као mjera opterecenja motora moze se koristiti frek-

vencija rotora (razlika frekvencije statora i kutne brzine rotora 
w =w -w) , r s 

Graficka interpretacija jednadzbe (5) tj. funkcije uprav­

ljanja napona napajanja statora U (w »w ) uz konstantni ulanceni s s r 
tok statora '1'

8
n=0»98» prikazane su na slici 2. 

1.0 

GENERATORSKO 
POORU~JE 

o.s 

1.0 
MOTORSКO 
PODRUtJE 

0.5 1.0 c.u5 

Sl. 2. Ovisnost napona napajanja statora U
8 

о frekvenci­

ji statora w
8 

uz konstantni ulanceni tok statora 

'1'
8
n; parametar је frekvencija rotora wr 

Ovisnost i napona.napajanja о frekvenciji statora prikazane 

su .za frekvencije rotora i momente motora koj i se nalaze na stabi­

lnom dijelu momentne karakteristike za: prazni hod (wr=O i ме1 =О)» 
prekretne frekvencije u motorskom i generatorskom rezimu rada 
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w ш=±О,2З (М \f=±З,21), te ргi fгekvenciji гоtога w :±0, 05, kо-
Гргу рг г 

јоЈ odgovaгa moment motoгa ме1=±1,ЗЗ . Виdисi da odгzavanje kons-

tantnog иlancenog toka statoгa zahtijeva kompemzacijи pada napona 

na otpoгu statoгa , potгebno је povecati napon napajanja и motoг­

skom гezimu гаdа а odgovaгajuce smanjiti napon и geneгatoгsko@ гe­

zimи гаdа u odnosи na zahtijevani napon napajanja statoгa u pгaz­

nom hodи (slika 2.). Dalje zapaza@o da иpгavljacke fиnkcije napona 

napajanja и pгaznom hodи i pod opteгecenjem @Оtога mozemo dosta 

dоЬго apгoksimiгati pгavcima. Ova apгoksimacija је bolja sto је 

manje opteгecenje motoгa, odnosno sto је manja fгekvencija гоtога, 

te veca fгekvencija statoгa. Odstиpanja sи pos~bno velika ргi ni­

zim fгekvencijama napona napajanja statoгa. 

Ovisnost stгије statoгa о fгekvenciji гоtога иz konstan-

tni иlanceni tok statoгa lasi: 

w2 + 
cr2 

г т'2 
I \f 1 г (Б) = '[""" w2 1 s sn + s ? г 

г 

Stгија statoгa иz konstantni иlanceni tok statoгa nezavi­

sna је о fгekvenciji napona napajanja i fиnkcija је jedino fгekve­

ncije гоtога. Kaгakteгistikq stгије statoгa dobivena s роmоси jed­

nadzbe (б) pгikazana је na slici З. Stгија statoгa moze se apгok­

simiгati pгavcem и роdгисји о,в<r 5<2,5; tada moment motoгa popгima 

vгijednosti и gгanicama о,s<м 1 <2. Ako је stгија statoгa veca od 
е . 

vгijednosti na kaгakteгistici \f =lf dolazi do povecanja иlancenog s sn 
toka statoгa \f >\f , а to znaci da се tok postici zasicenje. Ako s sn 
је, medjиtim, stгија statoгa manja od vгijednosti na kaгakteгisti-

ci 'f
8

<'f
8

n zadгzava se lineaгnost, tj. гeaktancije motoгa sи kons­

tantne. Zato se ргi иргаvlјаnји asinhгonog motoгa pгomjenom fгek-
. . 

venC1Je napona napajanja иz konstantnи stгији statoгa I
8

=Isn (sli-

ka З.) motoг nalazi и zasicenjи и siгokom роdгисји fгekvencija го­

tога -wгn<wг<wгn· 

Poznata pojednostavljena Klossova foгmиla za гezime гаdа 

motoгa s konstantnim иlancenim tokom statoгa glasi: 



224 

Mel 
-м­
рг'!' 

= , 

gdje је w - prekretna fгekvencija гоtога. 
г рг'!' 

= 
Ј: ,, 
~ 
'• ., 
i: 
" " .. 

1 ,, 

ls 

10 

d 1 :· 

---------L--~--~---1 ,, 
1 ,, 

1 11 

Sl. З. Ovisnost struje statoгa I
8 

о fгekvenciji гоtога 

wг: а) Ф=Фn' Ь) '!'
8

='!'
8
n, с) U =U , f =f , s sn s sn 

d) I.s=Isn· 

(7) 

-d.s 
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Da Ьi 5е i5tгazila zakonito5t рготјеnе napona napajanja 

ргi kon5tantnoт glavnoт тagnet5koт toku potгebno је odгediti izгa­

ze za 5tгuju тagnetiziгanja, glavni тagnet5ki tok i za тoment то­

tога. 

Poznato је da 5е koгi5ni tj. glavni тagnet5ki tok u zгac­

nom га5рогu a5inhгonog motoгa moze izгaziti kao funkcija medjuin­

duktiviteta Lт i 5tгuje magnetiziгanja Im: 

Ф = L I 
т т 

(8) 

Stгuja тagnetiziгanja u 5tacionaгnoт 5tanju uz naгinuti 

napon U5 kгuzne fгekvencije оо5 i fгekvenciju гоtога оог je5t (L.5): 

I 
т 

u 
5 

=~ 
5 5 

2 2 а 2 
оо (1 - k ) + ::2 
г г т" 

r 

(
1 оо )2 ( т; + ооЈ; + 00г а )2 

- оо т>т"' 
5 5 г 

gdje је kг - faktoг ulancenja гоtога. 

. (9) 

Glavni тagnet5ki tok u zгacnom га5рогu mozemo, takodjeг, 

izгaziti kao f unkciju napona napajanja, fгekvencije 5tatoгa i fгe­

kvencije гоtога (L.5): 
.-------~-------------------

(10) 

Ako izгaz za napon napajanja 5tatoгa, koji 5е doЬije iz 

jednadzbe (10) uvг5tiтo u jednadzbu (4) ·dobit се,то izгaz za moтent 

тоtога u funkciji magnet5kog toka u zгacnom га5рогu i fгekvencije 

гоtога: 

(11) 

Dakle, moment motoгa i uz kon5tantni glavni magnet5ki tok 

funkcija је 5amo fгekvencije гоtога, tj. moment тоtога ne zavi5i о 
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fгekvenciji na~ona napajanja 5tatoгa. 

Kaгakteгi5tika mornenta motoгa aobive~a ~ pomocu jednadzbe 

(11) uz Фn=О,94, takodjeг је pгikazana na 5lici 1. Pгekгetna fгek­

vencija гоtога za koju dobivamo mak5imalni moment motoгa je5t: 

= ± 
(] 

= ±0,37 (12) 
Т' (1 - k ) 
г г 

Pгekгetni moment motoгa izгazen u funkciji glavnog magne­

t5kog toka i гa5ipnog induktiviteta namota гоtога je5t: 

u + 1 1 ф2 
пргФ = - 2 Lгt (13) 

а pгekгetni rnoment u pгimjeгu ргогасunа uz Ф=Ф je5t: М Ф=±5,16. n рг 

Dakle, da Ьi odгzali vi5oke vгijedno5ti momenata, odno5-

no visoke pгekretne momente motoгa u cijelom podгucju pгomjena 

Ьгzine vгtnje potгebno је ostvaгiti nazivni glavni magnetski tok u 

zгacnom га5рогu i o5iguгati sto manje ukupno гa5ipanje s namotom 

гоtога. 

Zakon pгomjene napona napajanja statoгa uz konstantni 

glavni magnetski tok u funkciji fгekvencije statoгa i fгekvencije 

гоtога jest: 

(~ w )2 
+ ( wг - w ~·т· )

2 

L' + w ~· 
u = Ф w s 5 s 5 s г (14) 

s 5 'L 
w2 k )2 + m (1 - а 

г г т'2 
г 

йа bi se odгzao kon5tantni glavni magnet5ki tok u zгac­

nom гаsрогu motoгa potгebno је kompenziгati pad napona na impedan­

ciji statoгa I Z , gdje је: s s 

Z = r~2 
+ (w L 0 )

2 
(15) s 5 s s ... 

Funkcije upгavljanja napona napajanja statoгa U5 (w5 ,wг) 
ргi upгavljanju asinhгonog motoгa pгomjenom fгekvencije uz nazivni 

glavni magnetski tok pгikazane su na slici 4. Na 5lici su pгikaza­

ne ovi5nosti napona napajanja 5tatoгa о fгekvenciji 5tatoгa u pгa­

znom hodu (za wг=О i ме1=О), u tockarna pгekгetne fгekvencije гоtо­

га motoг5kog i geneгatoг5kog гezima гаdа w Ф=±О,З7 (М Ф = ±5,16), 
Грг рг 
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te pri proizvoljno odabranoj frekvenicji rotora wr=±0,1 kojoj od­

govara moment motora ме1=±2,59. 

t 

Us 

1.5 

GENERATORSKO 
POORUCJE 

1.0 

0.5 

MOTORSKO 
PODRUCE 

" / 
/ 

/ 
~=О 

o..s 1.0 ""s 

Sl. 4. Ovisnost napona napajanja statora U
5 

о frekvenciji 

statora w
5 

uz konstantni glavni magnetski tok Фn; 

parametar је frekv~ncija rotora wr 

Zakon promjene struje statora u ovisno$ti о frekvenciji 

rotora uz konstantni glavni magnetski tok glasi: 

2 
2 + о 

wr т...2 
r (16) 

Ova ovisnost struje statora о frekvenciji rotora uz kons­

tantni glavni magnetski tok prikazana је na slici з. 

Kad se odriava konstantan tok u zracnom rasporu asinhro­

nog motora onda odnos momenta motora (jednadzba 11) i prekretnog 
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momenta motoгa иz nazivni tok (jednadzba 1З) jest: 

Mel 
-м--= 
ргФ _w_г_: ~ ( :n)

2 

w 
г 

gdje је w - pгekгetna frekvencija гоtога. 
ГРГФ 

(17) 

U pгaksi se ne mogи iskoгistiti ovako visoki pгekгetni 

momenti mо~ога, koje bi dobili иz nazivni tok, zbog pгevelikih me­

hanickih napгezanja i velikih stгија statoгa, odnosno гоtога. Рге­

mа zahtjevima pogona na moment motoгa i s obziгom na dozvoljene 

gиbitke и Ьаkги и zeljezи motoгa, izabiгe se odgovaгajиca гadna 

tocka и Ьlizini momentne kaгakteгistike za nazivni tok и zгacnom 

гаsроги Фn (L.1). 

ZAKONITOSТI UPRAVLJANJA PRI KONSTANTNOJ STRUJI STATORA 

Stгија statoгa I
5 

и fиnkciji napona statoгa 

statoгa w
5 

i fгekvencije гоtога wг jest (L.5): 

u s 
:: w-r:"" 

s s 

2 а 2 

wг + --
Т'2 
г 

U fиnkcije s 

(18) 

Ovisnost stгије statoгa о fгekvenciji гоtога иz konstan­

tni nazivni napon napajanja U
5

=U
5

n i konstantnи fгekvencijи . stato­

гa w :w pгikazana је na slici З. Ako иspoгedimo strиje statoгa s sn 
иz konstantni moment opteгecenja, а za гezime koji sи pгikazani na 

slici З., mozemo zakljиciti slijedece: jednake momente motoгa (и 

motoгskom гezimи гаdа) иz nazivne Фn' odnosno ~sn mogиce је posti­

ci samo иz гazlicite wг (slika 1.), а to znaci, ргеmа slici .з., i 

иz manje strиj e statoгa od onih koje sи potгebne da se postigne 

ista vгijednost momenta иz nazivni napon napajanja. Tako nрг. mo­

mentи . motoгa ме1=2,5 pгidг~zene sи za Usn' ~sn' Фn гespektivno 
s lij edece vгijednosti fгekvencija гоtога : 0,145, 0,11, 0,097 (sli­

ka 1.). Za ove fгekvencije гоtога dobivajи se sa slike З. slijede­

ce vгijednosti za stгији statoгa: З,55, З,14 i 2,9. Medjиtim, pos­

tizи se vece stгије statoгa ako se napon napajanja mijenja ро za-
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konu U
5

/w
5

=konst., od stгuja koje daje nazivni napon uz konstant­

ni moment opteгecenja (L.5). 

Moment motoгa u funkciji stгuje statoгa i fгekvencije го­

tога glasi: 

w т"' 
г г (19) 

Dakle, da bi asinhгoni motoг u cijelom podгucju bгzine 

vгtnje stvaгao konstantan moment aovoljno је osiguгati konstantnu 

stгuju statoгa i konstantnu fгekvenciju гоtога; to је vazan zak­

ljucak za istгazivanje kaгakteгistika asinhгonog motoгa ргi upгa­

vljanju pгomjenom fгekvencije. U tom slucaju asinhгoni motoг ima 

vanjsku kaгakteгistiku slicnu onoj kod istosmjeгnog motoгa. 

Staticka mehanicka kaгakteгistika momenta motoгa u funk­

ciji fгekvencije гоtога uz nazivnu stгuju statoгa I =0,94 pгika­sn 
zana је na slici 1. Pгekгetne vгijednosti fгekvencije гоtога za 

moment motoгa ргеmа jednadzbi (19) jesu: 

+ а 
wг = - r 

ргi г 

а pгekгetni moment motoгa: 

L2 
м = ± 1 m 1 2 
ргi 2 't; s 

±0,02 (20) 

(21) 

Momenti motoгa u funkciji fгekvencije гоtога i stгuja 

statoгa I
5
=Isn' 2I

5
n i ЗI 5n takodjeг su pгikazani na slici 1 . U 

ovom slucaju pгekгetna fгekvencija гоtога ostaje konstantna, а 

pгekгetni moment motoгa p~vecao se cetiгi, odnosno devet puta ako 

se stгuja statoгa povecala dva, odnosno tгi puta. 

Kaгakteгistike momenta motoгa koje smo ' dobili uz Ф , ~ , 
n sn 

I
8

n i U
5

n sijeku ве u nazivnoj radnoj tocki za moment Mn=0,614 i 

fгekvenciju гоtога wгn=0,022. 

Zakon pгomjene napona napajanja statoгa kojeg moгamo osi­

guгati u гezimu гаdа s konstantnom stгujom statora funkcija је 

fгekvencija statoгa i гоtога: 
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statora 

wrpri= 
struja 

2 (ј2 
w + --

r т'2 
г 

2 

- w ~'т') s s r (22) 

Graficka interpretacija jednadibe (22) uz nazivnu struju 

I
5

n za prazni hod (wr=O) i za prekretnu frekvenciju rotora 

0,02 prikazana је na slici 5 . Interesantno је uociti da se 

I =I moze osigurati i u praznom hodu ( sto nije tehnicki s sn 
opravdano) ako је potrebni napon na stezaljkama motora veci od о~ 

nog koji је potreban pod opterecenjem motora, npr. uz frekvenciju 

w ::: 0,02. 
rpri 

Za rezim rada s konstantnom strujom statora odnos momenta 

motora i prekretnog momenta uz nazivnu struju statora jest: 

-t 

GENERATORSKO 
POORU~JE 

-о. 

1.5 
MOTORSKO 
POORU~JE 

0.5 1.0 Ws 

Sl. 5. Ovisnost napona . napajanja statora U
5 

о frekvenciji 

statora w
5 

uz konstantnu struju statora I
5
n; para­

metar је frekvencija rotora wr 
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2 
(23) 

w w г 
__ г_ + ---Е!! 
w w 
г г 
ргi 

gdje је w - ргеkгеtпа fгekveпcija гоtога. 
гргi 

ZAKONITOSTI UPRAVLJANJA PRI KONSTANTNOM NAPONU NAPAJANJA 

Rezim гаdа uz koпstaпtпi пароп парајапја statoгa iпtеге­

sапtап је za Ьгziпе vгtпје vece od пazivпe, оdпоsпо za fгekveпci­

je f >f • Poviseпje fгekveпcije паропа парајаnја ргi upгavljanju s sп 

asiпhгoпog motoгa ргоmјепоm fгekveпcije odgovaгa slaЬljeп~u polja 

kod istosmjeгпog motoгa u podгucju izпad пazivпe Ьгziпе vгtпје. 

Buduci da ргi visim fгekveпcijama паропа парајаnја slabi 

utjecaj оtрога statoгa па elektгomehaпicke kaгakteгistike motoгa 

(L.S), mozemo u jedпadzbi (4) zaпemaгiti claпove: 

i 
(Ј 

w т .. т ...... 0 
s s г 

Tada odпos momeпta motoгa ргеmа ргеkгеtпоm momeпtu uz пa­

zivпi пароп Usп i пazivпu fгekveпciju fsп' jest: 

Mel 2 (u w )2 s sп (24) -м- = w . u- w 
ргU w г U sп s 

г 
+ ~ w 

г 
ргU 

w 
г 

gdje је w - ргеkгеtпа fгekveпcija гоtога uz пazivпu fгekveпci-
. . _гр1;'U . . 
JU ~ паz~vп~ пароп параЈапЈа statoгa. 

Za fгekveпcije statoгa f5>f5п пaгiпuti пароп па statoгu 
dгzi se koпstaпtпim (U =U ), а ргеkгеtпi momeпt , motoгa se mijeпja s sп 

ргiЫizпо ро hipeгboli. 

ZAKLJUcAK 

Efekt smanjeпja ргеkгеtпоg momeпta u motoгskom i роvеса­

пја u geпeгatoгskom гecimu гаdа, dobiveп ргi ргоmјепi паропа па­

рајапја ро zakoпu U5 /w5 =koпst., moze se elimiпiгati kompeпzacijom 

pada паропа па otpoгu statoгa (ф 5=koпst.), оdпоsпо па impedaпciji 
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statora (Ф=konst.) u praznom hodu i pod opterecenjem asinhronog 

motora. U tu svrhu potrebno је izvrsiti povecanja napona napajanja 

u motorskom rezimu rada, а smanjiti napon u generatorskom rezimu 

rada opterecenog motora u odnosu na zahtjevani napon napajanja 

statora u praznom hodu. 

Zakonitosti uprav1janja naponom i frekvencijom statora za 

U /w =konst., u1anceni tok statora ф =konst. i g1avni magnetski tok s s s 
u zracnom rasporu ~=konst., izrazene su ana1iticki i mogu se jed-

nostavno rea1izirati e1ektronickim sklopovima. 

Uprav1jacke funkcije izvedene u ovom radu interesantne su 

za primjenu u regu1iranim asinhronim e1ektromotornim pogonima.Iako 

su ana1izirane karakteristike asinhronog motora koji se napaja iz 

sinusoida1nog izvora promjenjivog napona i frekvencije, dobiveni 

rezultati mogu se koristiti i pri istrazivanjima karakteristika 

motora napajanog iz statickog pretvaraca, jer osnovna ponasanja 

motora odredjuje, ipak, prvi harmonik napona statora. 
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